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Robotok szimulacidja

Feladat:

Készitslink egy olyan rendszert, amellyel raktarban dolgoz6 robotok miikodését tudjuk
szimuldlni. A szallitrobotok az aruhdzban az aruk pakoldsaért szolgalnak, tipustol
fligg6en mas a pakolasi sebességiik (aru/dra), illetve a rendelkezésre allo toltésiik. Egy
toltéssel egy egység aru pakolhaté. A szdllitérobotok toltéséhez toltérobotok
szliikségesek, tipustdl fliggben mas toltési sebességgel (egység/ora).

Az aruhazba minden nap érkeznek aruk, ezeket kell szétpakolniuk a szallitérobotoknak.
Amely arut nem sikeriil aznap szétpakolni, a kovetkez6 napra marad (emiatt
halmozddhatnak is az aruk). Az aru lehet romlandd, amelynek a pakolasa els6bbséget
élvez a nem romlandéval szemben.

Elvart programfunkciok:

e Szimulacié konfiguralasa, amely soran megadjuk a kezdd robotokat (egy el6re
megadott listabol kivalasztva, de lehet 0 robottal is kezdeni), a napok szamat,
valamint naponként az érkezdd arukat (elnevezés, mennyiség, romlandé-e). Az
aruk beolvashatoéak egy szoveges fajlbdl is, vagy generalhatéak véletlenszerten.

e A konfiguraci6 elmenthetd adott névvel, és késébb barmely korabban elmentett
konfiguracio visszatolthetd.

e A szimulaci6 elindithaté a megadott paraméterekkel, majd naponként léptethetd.
A szimulaciébol barmely nap utdn kiléphetiink, illetve elmenthetjiik az aktudlis
allast, igy kés6bb barmikor folytathatjuk.

e Minden nap végén lathatéak az adott napon megérkezett, és az esetlegesen a
kovetkezd napra hatra maradt aruk.

e Barmely nap vasarolhaté 4j robot (listabol valasztva), illetve lehet6ség van a
robot atmeneti kivonasara, illetve visszaallitasara (a kivont robotot nem kell
tolteni, igy neki nincs koltsége).

e A munkaban 1évd szallitérobotok sorban szallitjak helyre az arukat (de a
romlanddk els6bbséget élveznek), és minden aruszallitassal csokken a toltésiik.
Amikor mar nem tudnak tovabb szallitani, tolteni kell 6ket (ez automatikusan
bekovetkezik), amihez szabad t6ltérobotra van sziikség. Amennyiben nincs ilyen,
a robot varakozé allapotba keriil, amig fel nem szabadul egy toltérobot. Egy
toltérobot egyszerre csak egy szallité robotot tolthet (a toltérobotot mar nem kell
kiilon tolteni), és mindig maximumig tolti.

e A szimulaci6 az eredményeket napokra vetitve szamitsa, de a tevékenységeket
6raban mérje, azaz pl. ha egy aru elhelyezése, vagy egy robot toltése atcsuszik a
kovetkezd napra, azt vegye figyelembe.

e A szimulaci6 végén a program Kkilistdzza, hogy mely robotok vettek részt a
szimulaciéban (tipus, aktiv napok szama, inaktiv napok szama), milyen aruk
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maradtak meg (elnevezés, mennyiség, romlando6-e), illetve mennyi volt az
0sszkoltség.

Kovetelmények:

e A programot valdsitsuk meg objektumorientaltan, a két robotfajta kezelését
valésitsuk meg oroklédéssel. A szallitérobot jellemzéi a tipus, az ar, a sebesség,
illetve a maximalis kapacitas, a toltérobot jellemz6i a tipus, az ar és a toltési
sebesség.

e Arendszer az adatok tarolja szoveges allomanyban, vagy adatbazisban.

e A rendszernek biztositsunk felhasznaléi feliiletet, amely lehet konzol, grafikus,
vagy webes.




